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All-Terrain AI Robotics for Low-Carbon Sustainable Agriculture 

不整地対応 AI ロボットによる低炭素・持続可能な農業ソリューション 

 

 

Challenges｜課題 

• Labor shortages in agriculture 

（農業分野における人手不足） 

• Difficulty of mechanization in orchards and 

uneven terrain 

（果樹園など不整地での機械化の難しさ） 

• CO2 emissions from conventional 

agricultural machinery 

（従来農機による CO2 排出） 

  

 

 

 
Autonomous AI Robot “Adam” 

 

 

Solution｜技術 

• Electric autonomous AI robot with patented 

steering and suspension 

• Stable mobility on slopes and rough terrain 

• Automated transport of heavy loads 

(harvested crops and materials) 

• Inspired by lunar exploration robotics 

（特許取得済走行機構による不整地走行・電動自律

走行・重量物運搬の自動化・月面探査技術に着想） 

  

 

Environmental Impact｜環境価値 

• Reduced CO2 emissions through 

electrification 

• Optimized use of fertilizers and 

agrochemicals 

• Lower environmental burden 

（CO2 削減・資材最適化・環境負荷低減） 

 

 

Digital Platform｜MyNojo 

Field data collected by the robot is integrated and 

managed via the “MyNojo” platform, utilizing 

patented mapping technology to optimize farm 

operations and input use. 

  

 

Deployment & Scalability｜展開 

• Commercial launch in 2025 

• Implemented in Europe and Australia 

• Expanding global deployment 



（圃場データを統合管理し、特許取得済マッピング

技術により農業の効率化と資材投入最適化を実現） 

（2025 年販売開始・欧州/豪州実績・グローバル

展開） 

 


