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“MACHINES’ OU MACHINES MOTRICES A LIQUIDES (a liquides et fluides élastiques FO1,
“machines’ a déplacement positif aliquides FO4); MECANISMES MOTEURS A VENT, A RESSORTS,
A POIDS: PRODUCTION D’ENERGIE MECANIQUE OU DE POUSSEE PROPULSIVE PAR

REACTION, NON PREVUE AILLEURS

MACHINES MOTRICES A DEPLACEMENT POSITIF ACTIONNEES PAR DES LIQUIDES (moteurs & déplacement
positif a liquides et fluides compressibles FO1; “machines’ a déplacement positif & liquides FO4; dispositifs de mancauvre

fonctionnant par pression de fluide F15B; transmissions par fluide F16H)

Note

Il est important de tenir compte des notes qui précédent la classe FO1, spécialement des définitions des expressions “ déplacement
positif”, “machines a piston rotatif”, “machines a piston oscillant”, “ piston rotatif”, “ organes coopérants’, “mouvement des organes
coopérants’, “dents ou parties équivalentes de prise” et “axe interne”.

Machines motrices aliquide a pistons alter natifs
avec un seul cylindre et un piston a double action [5]
avec un seul cylindre et un piston asimple action [5]
avec des cylindres multiples et caractérisées par le
nombre ou la disposition des cylindres (avec
cylindres mobiles FO3C 1/22; du type a parois
élastiques FO3C 5/02)

le mouvement dans deux directions étant obtenu
par deux moteurs a liquide a simple action, chacun
agissant dans une direction [5]
avec cylindres disposés en étoile ou en éventail
|es moyens coopérant avec un élément actionné
aux extrémités extérieures des cylindres [5]
|es moyens coopérant avec un élément actionné
aux extrémités intérieures des cylindres [5]
les axes des cylindres étant sensiblement coaxiav,
paralléles ou inclinés par rapport al’axe de I’ arbre
principal
Systemes particuliers de distribution atiroirsles
concernant (pour les machines motrices a cylindres
multiples FO3C 1/34; pour les machines motrices a
déplacement positif en général FO1L)
actionnés par le piston ou latige de piston
mécaniquement [5]
actionnés par le liquide entrainant la machine
motrice [5]
Commande, compensation ou amortissement de la
vitesse [5]
spécialement adaptés a des machines motrices
engendrant des vibrations uniquement
avec cylindres mobiles
dans lesguels |e liquide déplace exclusivement un
ou plusieurs pistons en mouvement alternatif dans
des cylindres rotatifs
avec des cylindres disposés en étoile ou en
éventail [5]
les axes des cylindres étant sensiblement
coaxiaux ou parallélesal’axe del’arbre
principal [5]
adaptées pour une utilisation particuliére ou
combinées avec les appareils qu’ elles entrainent (si
C'est I aspect concernant les appareils entrainés qui
prédomine, voir les classes appropriées concernant
les appareils considérés)
Pistons spécialement adaptés a ces machines
motrices [5]
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Cames spécialement adaptées a ces machines

motrices [5]

Cylindres spécialement adaptés & ces machines

motrices [5]

Organes de distribution spécialement adaptés a des

machines motrices a cylindres multiples [5]
Organes de distribution cylindriques [5]
Organes de distribution plats ou similaires [5]

Commande spécia ement adaptée a ces machines

motrices [5]

Moteursa piston rotatif (danslesquelsleliquide
déplace exclusivement un ou plusieurs pistons en
mouvement alternatif dans des cylindres rotatifs
FO3C 1/24) [3]

Le groupe FO3C 2/30 a priorité sur les groupes
FO3C 2/02 aFO3C 2/24. [3]

du type a engrénement, c. ad. avec mouvement de
trandation circulaire des organes coopérants, chagque
organe ayant le méme nombre de dents ou de parties
équivalentes de prise [3]

du type a engrénement extérieur, c. ad. avec un
engagement des organes coopérants semblable a celui
d engrenages dentés [3]

du type a axe interne, avec mouvement relatif des
organes coopérants dans le méme sens aux points
d’engagement, ou avec |’ un des organes coopérants
fixe et I’ organe interne ayant plus de dents ou de
parties équivalentes de prise que I’ organe externe [3]
du type a contre-engrénement, ¢. ad. avec
mouvement relatif des organes coopérants en sens
opposé aux points d’ engagement [3]

possédant les caractéristiques couvertes par au moins
deux des groupes FO3C 2/02, FO3C 2/08, FO3C 2/22,
FO3C 2/24 ou par I’ un de ces groupes en combinaison
avec un autre type de mouvement entre les organes
coopérants [3]

Moteursa piston oscillant [3]

Autres machines motrices
du type a parois élastiques



