F16

F16H

L)
@

©)

F16H

ELEMENTS OU ENSEMBLES DE TECHNOL OGIE; MESURES GENERALES POUR ASSURER
LE BON FONCTIONNEMENT DES MACHINES OU INSTALLATIONS; ISOLATION
THERMIQUE EN GENERAL

TRANSMISSIONS

Dans la présente sous-classe, les ensembles d’ organes rigidement liés entre eux sont considérés comme des organes unitaires,

Dans la présente sous-classe, les expressions suivantes ont la signification ci-dessous indiquée:

“transmissions a engrenages’ comprend les transmissions a vis ou autres transmissions sans fin, comportant au moins une roue
ou secteur, pourvu de dents ou d’ € éments équivalents, al’ exception des transmissions a chaines ou a courroies dentées qui sont
considérées comme des transmissions a friction;

— “transmission de mouvement” comprend latransmission de I’ énergie, telle que les mouvements d’ entrée et de sortie sont de
méme nature, quoiqu'’ils puissent différer, p.ex. en vitesse, direction ou amplitude;

— “rotatif” implique que le mouvement peut durer indéfiniment;

— “oscillant” désigne le mouvement autour d'un axe, d’ une amplitude limitée par la structure méme de la transmission et qui peut
excéder une révolution compléte, le mouvement s’ effectuant alternativement en avant et en arriére pendant le fonctionnement
continu de la transmission;

— “dternatif” désigne le mouvement sensiblement rectiligne et s effectuant alternativement en avant et en arriére pendant le
fonctionnement continu de la transmission;

— “réversible’ ou “inversg’ désigne le mouvement d’ entrée dans une direction pouvant produire a volonté un mouvement de sortie
dans|’une ou I" autre de deux directions opposées,

— “engrenages centraux” comprend tout engrenage dont I’ axe est |’ axe principal de latransmission.

11 est important de tenir compte des entrées rappel ées ci-dessous:

A01D  69/06 Engrenages pour moissonneuses ou faucheuses

A63H  31/00 Transmissions pour jouets

B21B  35/12 Transmissions a roues dentées spécial ement adaptées aux laminoirs

B60K Agencement des transmissions dans les véhicules

B61C 9/00 Transmissions spécialement adaptées aux locomotives

B62D 3/00 Boitiers de direction pour véhicules a moteur

B62M Transmissions spécialement adaptées aux cycles

B63H  23/00 Transmissions pour lapropulsion de navires

B63H  25/00 Transmissions pour lagouverne de navires

Fo1 a “Machines’, machines motrices, pompes

Fo4

F15B 15/00 Transmissions associées aux dispositifs actionnés par des fluides

GO01D 5/04 Engrenages utilisés dans |es appareils indicateurs ou enregistreurs en matiére de mesure

HO03J 1/00 Dispositions d' entrainement pour |’ accord de circuits résonnants

HO4AL  13/04 Mécanismes d’ entrainement pour les appareils de transmission d'information numérique codée.

Schéma général
TRANSMISSIONS NON LIMITEES A UN Par autres organes afriction..........c..ccoc........ 13/00, 15/00
MOUVEMENT ROTATIF AFIUIAE e 39/00, 41/00,

TRANSMISSIONS POUR MOUVEMENT
ROTATIF UNIQUEMENT

Transmissions mécaniques 45/00
par tringles, leviersou cames.............. 21/00 a25/00 A organes d’ entrainement a action
par Organes d’ entra]‘nernent é INEEMUTEENTE .. 29/00
action intermittente.........cccovveeeene 27/00 431/00 COMMANDE
autres transmissions Transmissions transmettant un
mécaniques; combinaisons.................. 19/00, 33/00, mouvement rotatif pour
35/00; 37/00 changement de vitesse ou pour
parties constitutives et détails............ 51/00 a57/00 mécanismes d iNVErsion........c..cvevveeeennnne 59/00 &63/00
TransmissionS AFIUIE.......cvvvveeeeceeeeeeeeeeee e 43/00 COMBINAISON DE TRANSMISSIONS
MECANIQUESET A FLUIDE;
TRANSMISSIONS DIFFERENTIELLES;

AUTRES TRANSMISSIONS.......ooooooseeeeeeeee e 47/00;, 48/00;
Par engrenages..........cooovvvnccinninicn 1/00, 3/00 49/00
A friction par organes flexibles sans PARTIES CONSTITUTIVES coovooooeooeeeoeeoeoeeeeeee s 57/00

BN s 7/00, 9/00
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Transmissions a engrenages pour_transmettre un mouvement

rotatif
1/00

1/02
1/04
1/06
1/08
1/10
1/12
1/14
1/16
1/18

1/20
1/22

1/24

1/26

1/28
1/30

1/32

1/34

1/36

1/46

1/48

3/00

3/02
3/04
3/06

3/08

Transmissions a engrenages pour transmettre un
mouvement rotatif (particuliéres pour transmettre un
mouvement rotatif a rapport de vitesse variable, ou pour
inverser le mouvement rotatif F16H 3/00)
sans engrenages a mouvement orbital
comportant uniquement deux organes engrenés
dont les axes sont paralléles
les organes ayant des dents en hélice, en
chevrons ou similaires
un des organes étant denté intérieurement
dont les axes ne sont pas paralléles
comportant uniquement des engrenages
coniques
comportant une vis sans fin et une roue avis
sansfin
les organes ayant des dents en hélice, en
chevrons ou similaires (F16H 1/14 a
priorité)
comportant plus de deux organes engrenés
avec plusieurs arbres d' entrainement ou
entrainés; avec dispositions pour répartir le
couple entre deux ou plusieurs arbres
intermédiaires
comportant des engrenages dont les éléments
engrenés sont essentiellement autres que des
dentures a dével oppante ou cycloidales
(F16H 1/16 apriorité)
Moyens particuliers pour compenser |e défaut
d'alignement des axes
avec engrenages a mouvement orbital
dans lesgquels un engrenage orbital a un axe
rencontrant |’ axe principal de la transmission et
possede une denture hélicoidale ou bien est lui-
méme une vis sansfin
dans lesguels |’ axe central de latransmission est
situéal’intérieur de la périphérie d’un engrenage
orbital
comportant des engrenages ayant essentiellement
des éléments engrenants autres que des dentures a
développante ou cycloidales (dans les
transmissions avis sans fin F16H 1/30)
a deux engrenages centraux couplés par des
engrenages orbitaux
Systémes consistant en plusieurstrains
d’ engrenages, chacun comportant des engrenages
orbitaux
Moyens particuliers pour compenser |e défaut
d’alignement des axes

Transmissions a engrenages pour transmettre un
mouvement rotatif arapport de vitesse variable ou
pour inverser le mouvement rotatif (mécanismes de
changement de vitesse ou d’inversion F16H 59/00 &
F16H 63/00)
sans engrenages a mouvement orbital
dentés intérieurement
avissansfin et roue avissansfin ou bien a
engrenages ayant essentiellement une denture
hélicoidale ou a chevrons
exclusivement ou principalement a engrenages
constamment en prise, pouvant étre libérés de
leurs arbres

3/083

3/085
3/087

3/089

3/091
3/093
3/095

3/097

3/10

3/12

3/14
3/16

Note

3/18
3/20

3/22
3/24

3/26

3/28

3/30

3/32

Dans le présent groupe, les engrenages qui peuvent étre
désengrenés ne sont pas pris en considération s'ils sont
utilisés uniquement pour inversion. [8]

avec des éléments d’ embrayage a action radiale
et acommande axiale, p.ex. des clavettes
coulissantes [5]

avec plusieurs arbres de sortie [5]

caractérisés par I’ agencement des engrenages
(F16H 3/083, F16H 3/085 ont priorité) [5]

Pour compter les arbres de renvoi, I’ arbre de renvoi pour
lamarche arriére n' est pas pris en considération s'il est
uniquement utilisé pour inversion. [5]

tous les pignons d’ engrenage étant supportés
par deux arbres paralléles, I'arbre d entrée et
|"arbre de sortie, sansqu’il y ait d arbre de
renvoi [5]
comportant un seul arbre de renvoi [5]
avec plusieurs arbres de renvoi [5]
avec des moyens pour assurer une
répartition égale du couple entre les
arbres de renvoi [5]
lesarbres d’ entrée et de sortie étant
aignés sur le méme axe [5]

dont un ou plusieurs embrayages

unidirectionnels constituent la particul arité

essentielle

avec moyens de synchronisation non incorporés

dans les embrayages (embrayages synchronisés

F16D 23/02)

Transmissions pour inversion uniquement
principalement a engrenages pouvant étre
désaccoupl és et a engrenages constamment en
prise pouvant étre libérés de leurs arbres

Dans le présent groupe, les engrenages qui peuvent étre
désengrenés ne sont pas pris en considération s'ils sont
utilisés uniquement pour inversion. [8]

Transmissions pour inversion uniquement
utilisant exclusivement ou principalement des
engrenages qui peuvent étre désengrenés

Dans le présent groupe, les engrenages qui peuvent étre
désengrenés ne sont pas pris en considération s'ils sont
utilisés uniquement pour inversion. [8]

par un déplacement selon I’ axe uniquement
et dont les arbres d’ entrainement et entrainés
sont coaxiaux
comportant plusieurs arbres
supplémentaires
un des arbres supplémentaires étant
coaxial aux arbres principauix
et dont les arbres d’ entrainement et entrainés
ne sont pas coaxiaux
comportant un arbre supplémentaire
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3/34

3/36

3/38
3/40
3/42

3/44
3/46

3/48

3/50

3/52
3/54

3/56

3/58

3/60

3/62

3/64

3/66

3/68

3/70

3/72

3174

3/76

3/78

par un déplacement autre que selon |’ axe
uniguement
dans lesguels un seul engrenage peut s engrener
avec n'importe lequel d'un jeu d’ engrenages
coaxiaux de différents diametres
avec dispositif d’ engrénement synchronisé
Transmissions pour inversion unigquement
dont les engrenages ont des dents de forme ou
disposition multiples, p.ex. variables presque a
I"infini
utilisant des engrenages & mouvement orbital
Transmissions ayant uniquement deux engrenages
centraux reliés par des engrenages a mouvement
orbital (F16H 3/68 a F16H 3/78 ont priorité)
avec engrenages orbitaux uniques ou paires
d engrenages orbitaux rigidement liés
comprenant des engrenages orbitaux
coniques
comprenant des engrenages orbitaux droits
un des engrenages centraux étant denté
intérieurement et I’ autre denté
extérieurement
les engrenages centraux étant tous deux
planétaires
avec jeux d'engrenages orbitaux, chaque jeu
consistant en deux ou plusieurs engrenages
s engrenant mutuellement
Transmissions pour inversion uniquement
Transmlss ons ayant au moins trois engrenages
centraux (F16H 3/68 a F16H 3/78 ont priorité)
composées d’ un certain nombre de trains
d’ engrenages, |’ entrainement traversant
toujours tous les trains et chaque train n’ ayant
pas plus d' une connexion pour entrainer un
autretrain
composées d' un certain nombre de trains
engrenage, sans entrainement passant d’' un
train al’autre
dans lesquels un engrenage orbital a un axe
rencontrant |’ axe principal de latransmission et
possede une denture hélicoidale ou bien est lui-
méme une vis sansfin
dans lesgquels |’ axe centra de latransmission est
situéal’intérieur de la périphérie d' un engrenage
orbital
avec entrainement secondaire, p. ex un moteur
régulateur, pour faire varier lavitesse d’ une
maniére continue
Ensembles n’ utilisant pas d’ organes de
changement de vitesse ou d’ organes de régulation,
p.ex. avec rapport de vitesse déterminé par lelibre
jeu du frottement ou d’ autres forces
avec engrenage orbital ayant des dents de forme
ou disposition permettant de réaliser des rapports
de vitesse multiples, p.ex. variables presque a
I"infini
Adaptations particulieres des mécanismes de
synchronisation & ces transmissions
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Transmissions pour _transmettre un mouvement rotatif par des

organesflexibles sansfin (organesflexibles, p.ex. courroies,

chaines en soi F16G)

7/00

7102
7104
7106
7108
7110
7/12
7114
7116
7118
7120

7122
7124

9/00

9/02
9/04

9/06

9/08

9/10

9/12

9/14

9/16

9/18

9/20

9/22
9/24

9/26

Transmissions pour transmettre un mouvement
rotatif par des organesflexibles sansfin (particuliers
pour transmettre un mouvement rotatif arapport de
vitesse variable ou pour inverser un mouvement rotatif
F16H 9/00)
par courroies; par courroies trapézoidales
par cébles
par chaines
Moyens pour faire varier la tension des courroies, des
cables ou des chaines (poulies réglables F16H 55/52)
par réglage de la position de I’ axe d' une poulie
d'une poulie folle
d’une poulie d’ entralnement ou d’ une poulie
entrainée
sans réglage de laposition de I’ arbre
d’ entrainement ou de I’ arbre entrainé
Moyens de guidage ou de support des courroies, des
cébles ou des chaines (structure des poulies
F16H 55/36)

Montages pour rouleaux ou poulies
Trains-baladeurs pour courroies, cables ou chaines
Equipement pour la mise en place des courroies, des
cébles ou des chaines

Transmissions pour transmettre un mouvement
rotatif a rapport de vitesse variable ou pour inver ser
un mouvement rotatif par des organes flexibles sans
fin (commande pour changement de vitesse ou pour
inversion des transmissions transmettant un mouvement
rotatif F16H 59/00 & F16H 63/00)
sans organes a mouvement orbital
utilisant des courroies, des courroies trapézoidales
ou des cables (avec des courroies dentées
F16H 9/24; poulies réglables F16H 55/52)
en prise avec une poulie étagée
en prise avec un tambour conique (F16H 9/12 a
priorité)
en prise avec une poulie munie d' éléments
portant la courroie susceptibles d’ étre actionnés
radialement
en prise avec une poulie, constituée de piéces
dont les positions sont réglables selon I axe,
dans laguelle la courroie s engage directement
entre les flasgues opposés de la poulie sans
interposition d’ organes de support
utilisant une seule poulie constituée de
piéces coniques réglables
utilisant deux poulies, toutes deux
constituées de piéeces coniques réglables
un seul des flasques de chaque poulie
étant réglable
les deux flasques des poulies étant
réglables
spécialement adaptées pour les cables
utilisant des chalines, des courroies dentées, des
courroies en forme de maillons; Chaines ou
courroies spécialement adaptées pour detelles
transmissions (courroies dentées F16G 1/28;
courroiesen V en forme de maillons F16G 5/18;
courroies dentées en V F16G 5/20)
avec organes a mouvement orbital
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Autrestransmissions a friction pour transmettre un mouvement

rotatif
13/00

13/02
13/04

13/06
13/08

13/10

13/12
13/14

15/00

15/01
15/02
15/04

15/06

15/08
15/10

15/12

15/14
15/16

15/18
15/20

15/22

15/24
15/26

15/28
15/30
15/32

15/34
15/36

Transmissions pour transmettre un mouvement
rotatif arapport de vitesse constant par friction
entre des organesrotatifs (particuliéres pour
transmettre un mouvement rotatif a rapport de vitesse
variable ou pour inverser un mouvement rotatif
F16H 15/00)
sans organes a mouvement orbital
avec billes ou rouleaux agissant de maniére
analogue
avec organes a mouvement orbital
avec billes ou rouleaux agissant de maniere
analogue
Moyens pour faire varier la pression entre les organes
par des forces magnétiques
par variation mécanique automatique de la
pression

Transmissions pour transmettre un mouvement
rotatif arapport de vitesse variable ou pour inver ser
un mouvement rotatif par friction entre des organes
rotatifs (commande pour changement de vitesse ou pour
inversion des transmissions transmettant un mouvement
rotatif F16H 59/00 a F16H 63/00)
caractérisées par I’emploi d’une poudre ou d’'un
liquide magnéti sable comme moyen de friction entre
les organes rotatifs [2]
sans organes a mouvement orbital
Transmissions donnant une gamme continue de
rapports de vitesses
dans lesquelles un organe A monté sur un arbre
et de diametre utile uniforme peut travailler
avec différentes parties d’un organe B
et ou |’ organe B est un disque a surface de
friction plane ou sensiblement plane
les axes des deux organes se croisant ou
se coupant
I"un des organes ou chacun d’ eux étant
doublé, p.ex. pour réaliser une
meilleure transmission, afin de
diminuer lesforces de réaction sur les
paliers
les axes des deux organes étant paralléles
ou sensiblement paralléles
et ou I’ organe B aune surface de friction
conique
al’extérieur
travaillant avec lajante extérieure de
I"organe A, laguelle est perpendiculaire
ou sensiblement perpendiculaire ala
surface de frottement de I’ organe B
les axes des deux organes étant
paralléles ou sensiblement paralléles
al’intérieur
et ou I’ organe B a une surface de friction
sphérique centrée sur son axe de révolution
avec surface de friction al’ extérieur
avec surface de friction al’intérieur
et ou I’ organe B aune surface defriction
incurvée réalisée comme la surface de
révolution d’ un corps engendrée par une
courbe qui n’est ni un arc de cercle centré
sur son axe de révolution ni une ligne droite
avec surface de friction convexe
avec surface de friction concave, p.ex.
une surface creuse toroidale

15/38

15/40

15/42

15/44

15/46

15/48
15/50
15/52

15/54

15/56

avec deux organes B ayant des
surfaces creuses toroidal es opposées
I"'une al’autre, I’ organe ou les organes
A étant montés de fagon réglable entre
ces surfaces
dans lesguelles deux organes travaillent en
conjugaison par I’intermédiaire de billes ou de
rouleaux d’ un diamétre utile uniforme, non
montés sur des arbres
dans lesquelles deux organes travaillent en
conjugaison par |’intermédiaire de bagues ou de
parties d’ organes flexibles sans fin qui sont
pressées entre les deux organes mentionnés en
premier
dans lesquelles deux organes de diametre utile
non uniforme travaillent en liaison directe avec
un autre organe
Transmissions donnant une gamme échelonnée ou
discontinue de rapports de vitesses
avec organes a mouvement orbital
Transmissions donnant une gamme continue de
rapports de vitesses
dans lesgquelles un organe monté sur un arbre et
de diametre utile uniforme peut travailler avec
différentes parties d’ un autre organe
dans lesguelles deux organes travaillent en
conjugaison par I'intermédiaire de bagues ou de
parties d’ organes flexibles sans fin qui sont
pressées entre les deux organes mentionnés en
premier
Transmissions donnant une gamme échelonnée ou
discontinue de rapports de vitesses

19/00

19/02

19/04
19/06
19/08

Transmissions comportant essentiellement et
uniquement des engrenages ou des or ganes de
friction et qui ne peuvent transmettre un mouvement
rotatif indéfini (avec organes d entrainement
intermittent F16H 27/00 a F16H 31/00; cordes ou
dispositifs de levage ou de traction analogues
B66D 3/00)
pour convertir un mouvement rotatif en mouvement
alternatif et vice versa
comportant une crémaillére et pignon
comportant un organe flexible sans fin
pour convertir un mouvement rotatif en mouvement
oscillant et vice versa

Transmissions pour_transmettre ou convertir un mouvement au

moyen deleviers, detringles ou de cames (combinaisons de

transmissions de différents types F16H 37/00)

21/00

21/02

21/04

21/06
21/08

21/10

21/12
21/14

Transmissions ne comportant essentiellement que des
tringles ou desleviers, avec ou sans glissieres
(F16H 23/00 a priorité)

les mouvements de plusieurs organes indépendants
étant combinés en un mouvement unique
M écanismes de guidage, p.ex. pour guidage en ligne
droite (pour appareils atracer B43L)
pouvant étre mises hors fonction avolonté
en poussant une tige a mouvement alternatif hors
de laposition “en fonction”
tout mouvement étant dans un seul plan ou dans des
plans paralléles
pour transmettre un mouvement rotatif
au moyen de manivelles, excentriques ou
organes similaires, fixés d' un coté a un organe
rotatif et guidés de |’ autre
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21/16

21/18

21/20

21/22
21/24
21/26
21/28

21/30
21/32

21/34

21/36

21/38

21/40
21/42
21/44

21/46
21/48
21/50
21/52

21/54

23/00

23/02

23/04

23/06

23/08
23/10

25/00

25/02

25/04
25/06

25/08

25/10
25/12

25/14

pour convertir un mouvement rotatif en
mouvement alternatif et vice versa
Transmissions a manivelle; Transmissions a
excentrique
avec réglage de la course (manivelles ou
excentriques réglables F16C 3/28; bielles
réglables F16C 7/06)
avec une hielle et un guidage par glissiére a
chaque manivelle ou excentrique
sans autres tringles ni guides
avec action d'articulation a genouillére
avec cames ou guides supplémentaires
avec organes a contact par roulement
avec organes supplémentaires comportant
uniguement des tringles ou bras pivotant
avec deux ou plusieurs bielles pour chaque
manivelle ou excentrique
sans bielle oscillante, p.ex. biellea
mouvement épicycloidal paralléle, a
mouvement coulisse-manivelle
avec dispositions d’ accumulation temporaire
de ' énergie, p.ex. pour dépasser les points
morts
pour convertir un mouvement rotatif en
mouvement oscillant et vice versa
acourse réglable
pour convertir un mouvement oscillant en
mouvement alternatif et vice versa ou pour
transmettre ces mouvements
avec mouvements dans les trois dimensions
pour transmettre un mouvement rotatif
pour convertir un mouvement rotatif en
mouvement alternatif et vice versa
pour convertir un mouvement rotatif en
mouvement oscillant et vice versa
pour convertir un mouvement oscillant en
mouvement alternatif et vice versa ou pour
transmettre ces mouvements

Transmissions & plateaux oscillants; Transmissions a
manivelles obliques

avec réglage de la course par changement de la
position de I’ organe oscillant (F16H 29/04,
F16H 33/10 ont priorité)

avec organes oscillants non rotatifs

avec organes coulissants articul és sur des organes
dternatifs

liés aux organes alternatifs par des bielles
avec plateaux oscillants rotatifs a surfaces planes

Transmissions compor tant essentiellement et
uniquement des systémes came et galet ou des
mécanismes a vis et écrous

les mouvements de plusieurs organes indépendants
mobiles étant combinés en un mouvement unique
pour transmettre un mouvement rotatif
avec organes intermédiaires guidés sur des voies
portées par les deux organes rotatifs
pour convertir un mouvement rotatif en mouvement
alternatif et vice versa (F16H 23/00 a priorité)
acourse réglable (cames réglables F16H 53/04)
avec mouvement alternatif selon I’ axe de rotation,
p.ex. transmissions a gorges hélicoidales et
inversion automatique (mécanismes a vis sans
inversion automatique F16H 25/20)
avec mouvement alternatif perpendiculaire al’ axe
de rotation (F16H 21/36 a priorité)
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25/16

25/18

25/20

25/22

25/24

F16H

pour convertir un mouvement rotatif en mouvement
oscillant et vice versa
pour convertir un mouvement oscillant en
mouvement alternatif et vice versa ou pour
transmettre ces mouvements
Mécanismes avis (a inversion automatique
F16H 25/12)
avec billes, rouleaux ou organes similaires entre
pieces travaillant en conjugaison; Eléments
essentiels pour I’ utilisation de ces organes
Eléments essentiels pour ces mécanismes, p.ex.
vis, écrous (F16H 25/22 a priorité)

Transmissions par organes d’ entr ainement a action

27/00

27102

27/04

27/06

27/08
27/10

29/00

29/02

29/04

29/06

29/08

29/10

29/12

29/14

29/16

29/18

inter mittente

M écanismes pas a pas sans organes a roue libre, p.ex.
entrainements a croix de Malte (transmissions
rotatives a rapport de vitesse périodiquement variable
F16H 35/02; accouplements aimpulsions F16D 5/00;
échappements d’ horlogerie G04B 15/00)
dont au moins un organe de transmission est
alternatif ou oscillant
pour convertir un mouvement de rotation continu en
un mouvement rotatif pas a pas
Mécanismes a broches d’ entrainement pénétrant
des encoches entrainées, p.ex. entrainements a
croix de Malte
avec engrenages moteurs a denture interrompue
par organes de transmission débrayables combinés
ou non avec |es mécanismes selon |les groupes
F16H 27/06 ou F16H 27/08

Transmissions pour transmettre un mouvement
rotatif par des organesd’ entrainement inter mittent,
p.ex. avec action derouelibre (roueslibres
F16D 41/00)
entre un des arbres d’ une part et un organe
intermédiaire oscillant ou aternatif d’ autre part qui
ne tourne pas avec I’ un ou I autre de ces arbres
(F16H 29/20, F16H 29/22 ont priorité)
dans lesguelles le rapport de transmission est
modifié par le réglage d’ une manivelle, d'un
excentrique, d’ un plateau oscillant ou d’une came,
sur I"un des arbres
comportant des arbres concentriques, autour
desquels se déplace un organe annulaire
intermédiaire, porté par une manivelle réglable
Ou par un excentrique
dans lesguelles le rapport de transmission est
modifié par le réglage de latrajectoire du
mouvement, la position du pivot ou lalongueur
utile d’ un organe de liaison oscillant
dans lesguelles le rapport de transmission est
modifié par action directe sur les organes
d’ entralnement intermittent
entre des organes d' entrainement et entrainés rotatifs
(F16H 29/20, F16H 29/22 ont priorité)
dans lesquels e rapport de transmission est
modifié par le réglage d’ un organe, statique par
ailleurs, servant de guide aux organes
d entrainement intermittent
dans lesguels |e rapport de transmission est
modifié par le réglage de |a distance entre les axes
des organesrotatifs
les organes d’ entrainement intermittent
coulissant le long de guides approximativement
radiaux tout en tournant avec I’ un des organes
rotatifs
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29/20

29/22
31/00

les organes a fonctionnement intermittent ayant la
forme de vis sansfin, de vis ou de crémailléres

achangement automatique de vitesse

Autrestransmissions avec organesaroue libre ou
d’autres organes d’entrainement inter mittent
(F16H 21/00, F16H 23/00, F16H 25/00 ont priorité;
transmissions impliquant I’emploi de changements de
vitesses automatiques, p.ex. transmission d'inversion
actionnée périodiquement, voir les groupes appropriés)

33/00

33/02

33/04

33/06

33/08
33/10

33/12

33/14

33/16

33/18
33/20

35/00

35/02

35/06

35/08

35/10

35/12

35/14

35/16

35/18

Transmissions basées sur I’accumulation et la
libération répétéesdel’ énergie
Transmissions rotatives a accumul ateurs mécani ques,
p.ex. poids, ressorts, volants, en prise de maniére
intermittente
Transmissions pour transmettre un mouvement
rotatif arapport de vitesse variable dans lesquelles
I"autorégulation est recherchée
basées essentiellement sur |” action d’ un ressort
(accouplements a glissement a rochet
F16D 7/04)
basées essentiellement sur I'inertie
aaction gyroscopique, p.ex. comportant des
plateaux oscillants, des manivelles obliques
par organe d’ entrainement relié
différentiellement alafoisaun organe
entrainé et aun organe oscillant, avec une
grande résistance au mouvement, p.ex.
transmission Constantinesco
par organes orbitaux sur lesquels agissent
des masses régulatrices
lesquelles ont un mouvement libre propre
ou sont constituées par un fluide
dont le mouvement est contraint
pour convertir un mouvement rotatif en mouvement
alternatif ou oscillant ou vice versa, essentiellement
par inertie

Transmissions ou mécanismes ayant d’ autres

car actéristiques de fonctionnement particulieres
pour transmettre un mouvement rotatif a variation
cycligue du rapport de vitesse (mécanismes de
changement de vitesse a fonctionnement périodique,
voir les groupes appropriés)
Transmissions congues pour permettre un
mouvement relatif entre leurs supports sans effets
nocifs (F16H 1/26, F16H 1/48 ont priorité)
pour le réglage des organes sur les piéces mobiles a
partir d un poste fixe
Dispositions ou dispositifs pour absorber la surcharge
ou empécher tout dommage par surcharge
(accouplements pour la transmission des mouvements
derotation F16D)
Mécanismes de transmission a effet retardé
(amortisseurs de vibrations ou de chocs en général
F16F)
M écanismes avec deux positions stables uniquement,
p.ex. agissant dans des positions angulaires définies
M écanismes pour mouvements ou relations de
mouvements conformes & des formules
mathématiques (dispositifs dans lesquels les
opérations du calcul sont effectuées mécaniquement
G06G 3/00)
Dispositifs tournant pour organes que |’ on peut
mettre en rotation, p.ex. des arbres (dispositifs de
démarrage pour moteurs a combustion interne FO2N)

37/00

37/02

37/04

37/06

37/08

37/10

37/12

37/14

37/16

Combinaisons de transmissions mécaniques non
prévues ci-dessus (utilisation de démultiplicateurs ou
surmultiplicateurs sur les véhicules a moteur,
combinai sons avec des transmissions différentielles dans
les véhicules a moteur B60K)
comportant essentiellement et uniquement des
transmissions a engrenages ou a friction
Combinaisons uniquement de transmissions a
engrenages (F16H 37/06 a priorité)
aplusieurs arbres d’ entrainement ou entrainés;
avec dispositions pour répartir le couple entre
deux arbresintermédiaires ou plus
avec transmission différentielle
aux deux extrémités des arbres
intermédiaires
Transmissions comportant principalement une
transmission a engrenages ou a friction, des maillons
ou des leviers, des cames, ou bien des organes
appartenant & deux des trois types ci-dessus au moins
(F16H 21/14, F16H 21/28, F16H 21/30 ont priorité;
transmission dentée ou afriction, ou & cames, avec
uniguement un levier ou un maillon supplémentaire,
voir le groupe approprié correspondant ala
transmission principale)
les mouvements de plusieurs organes mobiles
indépendamment, étant combinés en un
mouvement unique
avec un organe d’ entrainement ou entrainé qui ala
fois tourne ou oscille sur son axe et est animé d'un
mouvement alternatif

Transmissions a fluide (dispositifs de manceuvre afluide F15B;

accouplements ou embrayages a fluide ou a semi-fluide comme
agent de transmission de la puissance F16D 31/00 a F16D 39/00;
freins arésistance a fluide F16D 57/00) [3]

39/00

39/01

39/02

39/04

39/06
39/08

39/10

39/12

39/14

39/16

39/18

39/20

Transmissionsrotatives a fluide utilisant des pompes
et des moteurs du type volumétrique, c. ad. débitant
un volume prédéterminé de fluide & chaque
révolution (commande des transmissions exclusivement
afluide F16H 61/38; leur utilisation dans les appareils
de levage ou de poussée B66F) [5]
Transmissions pneumeatigues; Transmissions
travaillant sous une pression inférieure ala pression
atmosphérique (marteaux pneumatiques
B25D 9/00) [2]
les moteurs & liquide étant a une certaine distance des
pompes aliquide
le moteur et lapompe aliquide formant un ensemble
unique
lapompe et le moteur étant du méme type
chacun ayant un arbre principal et des pistons
aternatifs se déplacant dans les cylindres
avec cylindres disposés parallelement ou
sensiblement parallélement autour de I’ axe
principal delatransmission
les cylindres étant fixes
les cylindres étant portés par des blocs
cylindres ou des organes porte-cylindres
rotatifs
avec cylindres disposés perpendiculairement
al’axe principal delatransmission
les embiellages des pistons étant aux
extrémités extérieures des cylindres
les embiellages des pistons étant aux
extrémités intérieures des cylindres
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39/22

39/24

39/26

39/28

39/30

39/32

39/34

39/36
39/38

39/40

39/42
41/00

41/02

41/04
41/22

41/24
41/26

41/28
41/30

41/32

43/00

43/02

45/00

avec chambres aliquide ayant laforme de
corps de révolution concentriques al’ axe
principal de latransmission
et organes de déplacement rotatifs, p.ex.
pourvus d’' aubes mobiles selon I’axe ou le
rayon traversant des organes d' étanchéité
mobiles
avec chambres aliquide n’ayant pas laforme
de corps de révolution ou ayant laforme de
corps de révolution excentriques par rapport a
|"axe principa de latransmission
les chambres a liquide étant formées par les
organes rotatifs
les chambres a liquide étant formées par les
organes fixes
avec aubes coulissantes portées par le
rotor
dans lequel le rotor porté par I'un des arbres
travaille en conjugaison avec le rotor porté par
un autre arbre
dans une conjugaison du type a engrenages
dans une conjugaison dans laquelle le
mouvement de la pompe a déplacement
positif est du type avis
Transmissions hydrauliques différentielles,
p.ex. ayant une carcasse d’ entrée rotative avec
chambres aliquide pour les deux sorties en
communication
lapompe et |le moteur étant de types différents

Transmissionsrotatives a fluide du type
hydrocinétique (commande des transmissions
exclusivement afluide F16H 61/38) [5]
avec pompe et turbine reliées par des conduits ou
tuyaux
Ensembles pompe-turbine combinées
Systémes de transmissions consistant en plusieurs
ensembl es hydrocinétiques fonctionnant
aternativement, p.ex. mis en fonction ou hors
fonction par leur remplissage ou vidage ou bien au
moyen d’ embrayages mécaniques
Parties constitutives
Forme des aubes des couronnes mobiles ou des
canaux eu égard aleur fonction
eu égard aleur fabrication, p.ex. fixation des aubes
relatives alaventilation, lubrification,
refroidissement, circulation de I’ agent réfrigérant
Emploi de fluides de travail spécifiés (aspects
chimiques, voir les classes appropriées)

Autrestransmissions a fluide, p.ex. avec une entrée
ou une sortie oscillantes [2]
Transmissions a fluide actionnées par des ondes de
pression [2]

Combinaisons de transmissions a fluide pour
transmettre un mouvement de rotation avec des
accouplements ou des embrayages (F16H 41/22 a
priorité; commande conjuguée dans les véhicules des
systémes d’ accouplements et de boites de vitesses
B60W 10/02, B60OW 10/10) [2]
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Note
Les embrayages faisant varier les conditions de
fonctionnement dans les convertisseurs de couple a
fluide sont considérés comme en faisant partie.

45/02 avec embrayages mécani ques pour “court-circuiter”

une transmission a fluide du type hydrocinétique
(commande des embrayages de blocage du
convertisseur de couple F16H 61/14)

47/00 Combinaisons d’unetransmission mécanique avec
des embrayages a fluide ou une transmission afluide
(commande conjuguée dans | es véhicules des systémes
d'accouplement et de boites de vitesses B60W 10/02,
B60W 10/10) [2]

47/02 latransmission afluide étant du type volumétrique

47/04 |a transmission mécanique étant du type a organes

amouvement orbital

47/06 latransmission afluide étant du type hydrocinétique

47/07 utilisant plusieurs circuits de fluide transmettant la

puissance (F16H 47/10 apriorité) [2]

47/08 |a transmission mécanique étant du type a organes

amouvement orbital

47/10 utilisant plusieurs circuits de fluide transmettant

lapuissance [2]

47/12 les organes a mouvement orbital ayant des

aubes a action conjuguée avec le fluide[2]

48/00 Transmissionsdifférentielles[6]

Note
Les documents relatifs aux boites de transfert sont
classés alafois dansle groupe F16H 48/02 et dans les
groupes F16H 48/06 a F16H 48/20. [6]

48/02 Boites de transfert influencant I’ entrainement entre

les sorties [6]
48/04 le couple transféré étant inégal entre deux
sorties [6]

(@0)] Lors du classement dans les groupes F16H 48/06 a
F16H 48/20, le classement est effectué ala derniére
place appropriée. [8]

2 Lors du classement dans les groupes F16H 48/06 a
F16H 48/20, les caractéristiques des transmissions
différentielles relatives a la structure qui ne sont pas
identifiées lors du classement effectué en appliquant la
note (1) et qui sont considérées comme présentant une
valeur informative pour la recherche, peuvent aussi étre
classées. Ce classement non obligatoire doit étre
considéré comme une “ information additionnelle” . [8]

48/06 avec des engrenages a mouvement orbital [6]

48/08 avec des engrenages orbitaux coniques [6]

48/10 avec des engrenages orbitaux droits [6]

48/12 sans engrenages a mouvement orbital [6]

48/14 avec des cames [6]

48/16 avec des roues libres [6]

48/18 avec des transmissions a fluide [6]

48/20 Dispositions pour supprimer ou modifier I’ action

différentielle, p.ex. dispositifs de verrouillage [6]

48/22 utilisant des embrayages ou des freins a

friction [6]
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48/24 . . utilisant des embrayagesou desfreinsa
engagement positif [6]

48/26 . . utlisant|’action d'un fluide, p.ex. embrayages
visqueux [6]

48/28 . . utilisant des engrenages autobloquants[6]

48/30 . . utilisant desdispositifs de verrouillage actionnés

de |’ extérieur [6]

49/00 Autrestransmissions

Parties constitutives ou détails destransmissions ou des
mécanismes (des transmissions du type vis-écrou F16H 25/00; des
transmissions a fluide F16H 39/00 a F16H 43/00; arbres,
mécanismes Bowden, manivelles, excentriques, paliers, liaisons
pivotantes, crosses, bielles F16C; chaines, courroies F16G; tiges de
piston F16J 7/00)

51/00 Leviers(leviers de commande G05G)
51/02 . réglables

53/00 Cames; Camesnon rotatives; Galets suiveursde
cames, p.ex. rouleaux (cames spécialement adaptées
aux machines motrices a liquide a pistons alternatifs

FO3C 1/30)
53/02 . Camessimples pour cycles de fonctionnement a une
seule révolution; Arbres a cames pour de telles cames
53/04 . . Camesréglables
53/06 . Galetssuiveursde cames (F16H 53/08 apriorité)
53/08 . Camesmultiples, p.ex. pour cyclesde

fonctionnement a plusieurs révolutions; Galets
suiveurs de cames spécia ement adaptés a de telles
cames

55/00 Elémentsavec dentsou surfacesdefriction pour
transmettre un mouvement; Vis sans fin; Poulies;
Poulies de moufle (moufles pour appareils de levage ou
detraction B66D 3/04) [4]
55/02 . Organesdentés; Vissansfin
55/06 . . Emploi de matériaux; Emploi de traitements
d’ organes dentés ou de vis sans fin pour modifier
les propriétés intrinseques des matériaux [3]

55/08 . . Profilage[3]

55/10 . . Formesdesdentsde structure simple, p.ex. ayant
laforme de broches, de billes [3]

55/12 . . lecorpsou lajante étant constitués d’ éléments
amovibles[3]

55/14 . . Structure assurant I’élasticité ou I’ amortissement

des vibrations (F16H 55/06 a priorité; assemblage
élastique de laroue ou de I’ ensemble roue-jante
avec son axe F16D 3/50, F16D 3/80) [3]

55/16 . . . concernant lesdents uniquement [3]
55/17 . . Rouesdentées (rouesavissansfin F16H 55/22;
roues a chaines F16H 55/30) [3]
55/18 . . . Dispositifs particuliers de rattrapage de jeu
entre les dentures
55/20 . . . . pour engrenages coniques
55/22 . . pourtransmissions aarbres se croisant, en

particulier vis sansfin, engrenages avis sansfin
(pignons coniques, couronnes dentées, engrenages
hélicoidaux F16H 55/17)

55/24 . . . Dispositifs particuliers de rattrapage de jeu
entre les dentures
55/26 . . Crémailleres
55/28 . . . Dispositifs particuliers de rattrapage de jeu
entre les dentures
55/30 . . Rouesachaines (spécialement adaptées aux
bicyclettes B62M)

55/32 . Organesde friction (surfaces de friction F16D 69/00)

55/34 . . Disquesde friction non réglables
55/36 . . Poulies(avec caractéristiques essentielles pour le
réglage F16H 55/52)

55/38 . . . Moyensou mesures pour augmenter
I’ adhérence (en général F16D 69/00)

55/40 . . . arais(F16H 55/48 apriorité)

55/42 . . . Pouliesfaites de couches successives de
matériaux

55/44 . . . Pouliesentble

55/46 . . . Pouliesfendues

55/48 . . . faitesentierement ou en partie de matériau non

métallique, p.ex. de matiére plastique
(F16H 55/38, F16H 55/42, F16H 55/46 ont
priorité)

55/49 . . . Caractéristiquesessentiellesaux pouliesa
courroiesenV [2]

55/50 . . . Caractéristiques essentielles aux pouliesa
cébles

55/52 . . Pouliesou disques defriction réglables par

construction

55/54 . . . danslesguelleslesééments porteurs sont
réglables radialement

55/56 . . . danslesquelleslesééments porteurs sont
réglables axialement les uns par rapport aux
autres

57/00 Partiesconstitutives générales destransmissions

57/02 . Boitesde vitesses; Montage de la transmission a
I"intérieur

57/04 . Caractéristiquesrelativesalalubrification ou au
refroidissement

57/05 . . deschaines (pour transporteurs B65G 45/08)

57/08 . destransmissions aorganesamouvement orbital

57/10 . . Dispositions propres au freinage

57/12 . Dispositions non prévues ailleurs pour ajuster ou

pour reprendre le jeu [2]

Commande de transmissions transmettant un mouvement
rotatif (transmissions avec engrenages orbitaux et avec un
entrainement secondaire pour faire varier la vitesse d’ une maniéere
continue F16H 3/72; variation du rapport de vitesses de
meécanismes d’ entrainement ou d’ avance de machines-outils
B23Q 5/12, B23Q 5/46; commande conjuguée des ensembles de
propulsion pour véhicules B60W; transmissions de bicyclettes
B62M; propulsion marine B63H) [5]

(0] Il est important de tenir compte des notes qui suivent le
titre de la sous-classe B6OW.
()] Dans les groupes F16H 59/00 a F16H 63/00, les

embrayages se trouvant al’ intérieur d’ une boite de
vitesse sont considérés comme parties intégrantes de la
transmission. [5]

3 Dansles groupes F16H 59/00 a F16H 63/00, les
expressions suivantes ont la signification ci-dessous
indiquée:

“élément final de sortie” désigne I’ élément final qui
est déplacé pour |’ établissement d’ un rapport de
vitesses, . ad. I’éément assurant laliaison entre
deux trains de transmission de puissance, p.ex. le
pignon fou de marche arriére, le groupe de roues
dentées, le manchon d’ accouplement, e piston

d’ actionnement d'un embrayage hydraulique;
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(4)

®)

(6)

59/00

59/02
59/04
59/06
59/08
59/10
59/12

59/14

59/16
59/18

59/20

59/22
59/24
59/26
59/28
59/30
59/32

59/34
59/36
59/38
59/40
59/42

— “mécanisme”’ désigne une chaine cinématique
constituée soit d’' un seul éément, soit d’une série
d' éléments, la position de chague point de la chaine
cinématique pouvant étre déduite de la position d’un
autre point quel conque de la chaine, et par
conséquent, pour une position déterminée d’ un point
sur I'un des éléments formant la chaine cinématique,
il n’existe qu’ une seule position pour chacun des
autres points de I’ élément ou de la série d’ ééments
formant la chalne cinématique;

— “mécanismefinal de sortie” désigne le mécanisme
comprenant |’ éément final de sortie;

— “mécanisme de manoauvre” désigne le mécanisme
dont le mouvement provoque, par contact mutuel, le
mouvement d’ un autre mécanisme;

— “mécanismefinal de manocauvre” désignele
mécanisme de mancauvre qui actionne le mécanisme
final de sortie. [5]

L es combinaisons de caractéristiques couvertes

individuellement par |le groupe F16H 61/00 et par I'un

au moins des groupes F16H 59/00 et F16H 63/00 sont

classées dans |e groupe F16H 61/00. [5]

L es combinaisons de caractéristiques couvertes

individuellement par les groupes F16H 59/00 et

F16H 63/00 sont classées dans le groupe

F16H 63/00. [5]

Lors du classement dans les groupes F16H 59/00 a

F16H 63/00, |es entrées de commande ou les types de

transmission qui ne sont pas identifiés lors du

classement effectué en appliquant la note (4) ou la note

(5) et qui sont considérés comme présentant un intérét

pour la recherche, peuvent également étre classés. Ce

classement non obligatoire doit &tre considéré comme
une “ information additionnelle” , p.ex. dans le sous-
groupe F16H 61/66 relatif au type de transmission
commandée ou dans le groupe F16H 59/00 relatif aux

entrées de commande. [8]

Entr ées de commande ver s des transmissions
transmettant un mouvement rotatif pour
changements de vitesse ou pour mécanismes
d'inversion [5]
Appareils de sélection [5]
Appareils de sélection du rapport [5]
le rapport étant variable al’infini [5]
Appareils de sélection de lagamme [5]
comprenant des leviers[5]
comprenant des dispositifs a boutons de
manaoauvre par pression [5]
les entrées étant fonction du couple ou du couple
demandé [5]
Mesure dynamométrique du couple [5]
fonction de la position de la pédale
d accélérateur [5]
Kickdown, c. ad. rétrogradage provoqué par
|"enfoncement de |a pédale de |’ accél érateur [5]
Position deralenti [5]
fonction de I’ ouverture du papillon [5]
fonction de lapression [5]
Pression du gazéificateur de turbines a gaz [5]
Dépression dans la tubulure d’ admission [5]
Surpression produite par le compresseur dans
les moteurs a combustion interne [5]
fonction de I alimentation en carburant [5]
les entrées étant fonction d' une vitesse [5]
des éléments de latransmission [5]
Vitesse de I arbre de sortie [5]
Vitesse de I arbre d’ entrée [5]
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59/44

59/46
59/48
59/50

59/52

59/54
59/56

59/58
59/60

59/62
59/64
59/66

59/68

59/70
59/72

59/74

59/76
59/78

61/00

61/02
61/04
61/06

61/08
61/10
61/12
61/14
61/16
61/18
61/20
61/21

61/22
61/24

61/26

@

F16H

fonction de la vitesse de lamachine (F16H 59/46 a
priorité) [5]
fonction de la comparaison de vitesses [5]
les entrées étant fonction d’ une accélération [5]
les entrées étant fonction de I’ état de la machine,
p.ex. de laposition des portes ou des ceintures de
sécurité [5]
fonction du poids de lamachine, p.ex. variation du
poids en fonction de la montée des passagers dans
un autobus [5]
fonction des signaux venant des freins, p.ex. freins
de stationnement [5]
fonction des signaux venant de I’ embrayage
principal [5]
. fonction des signaux venant de la direction [5]
les entrées étant fonction des conditions
ambiantes [5]
Pression atmosphérique [5]
Température atmosphérique [5]
Etat de laroute, p.ex. pente, mauvaise
adhérence [5]
les entrées étant fonction de I’ état de la
transmission [5]
fonction du rapport établi [5]
fonction des caractéristiques de | huile, p.ex.
température, viscosité [5]
les entrées étant fonction des paramétres du moteur
(F16H 59/14 apriorité) [5]
Nombre de cylindres en fonctionnement [5]
Température [5]

Fonctionsinter nes aux unités de commande pour
changements de vitesse ou pour mécanismes
d’'inversion destransmissions transmettant un
mouvement rotatif [5]

caractérisées par les signaux utilisés[5]
Adoucissement du changement du rapport [5]
en réglant le taux de variation de lapression
fluidique [5]
Commande temporisée [5]
Réglage de |’ hystérésis du changement du rapport [5]
Détection d’un mauvais fonctionnement ou d’ un
mauvais fonctionnement potentiel, p.ex. dispositif de
sécurité positive [5]
Commande des embrayages de blocage du
convertisseur de couple [5]
empéchant un changement du rapport en cas de
conditions défavorables (F16H 61/18 apriorité) [5]
interdisant le changement involontaire ou dangereux
(caractéristiques de structure des mécanismes finals
de sortie F16H 63/30) [5]
interdisant I’ avance extra-lente [5]
assurant la commande du frein moteur [7]
Verrouillage (F16H 63/34 apriorité) [5]
indiquant la position, p.ex. pour permettre la
sélection [5]
Production ou transmission de mouvements pour les
mécanismes finals de manoauvre [5]

La production ou la transmission des mouvements
réalisée exclusivement par |’ appareil de sélection est
classée dans |e groupe F16H 59/00. [5]



F16H

@

61/28

61/30
61/32
61/34
61/36
61/38

61/40

61/42

61/44
61/46

61/48
61/50

61/52
61/54

61/56
61/58
61/60

61/62

61/64
61/66

61/662
61/664
61/68

61/682
61/684
61/686
61/688

61/70
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La production ou la transmission des mouvements
lorsqu’ elle fait partie du mécanisme final de sortie est
classée dans le groupe F16H 63/00. [5]

un mouvement au moins du mécanisme final de
manoauvre étant provoqué par une force non
mécanique, p.ex. assistance [5]
Moteurs hydrauliques a cet effet [5]
Moteurs électriques a cet effet [5]
comprenant deux mécanismes, un pour la
présélection et un pour I’ enclenchement
(F16H 61/36 apriorité) [5]
un mouvement au moins étant transmis par
céble[5]
Commande des transmissions exclusivement &
fluide [5]
hydrostatique (impliquant modification de la
transmission F16H 39/02, F16H 39/04) [5]
comportant un réglage de la pompe ou du
moteur par réglage de la sortie ou du
volume [5]
par variation du nombre de pompes ou de
moteurs en service [5]
Régulation automatique selon le travail
demandé (servomoteurs GO5B) [5]
hydrodynamique [5]
commandés par changement du débit, dela
force ou de laréaction du liquide dans le circuit
detravail, lecircuit de travail étant maintenu
complétement rempli [5]
par modification de la position des aubes [5]
au moyen de couronnes mobiles, portant
les aubes, inclinables sur I'axe [5]
par changement de |’ angle [5]

par modification des liaisons mécaniques des

couronnes mobiles elles-mémes ou entre
celles-ci [5]
exclusivement par I’emploi d embrayages
aroue libre [5]
comportant I’ utilisation d’ une
transmission a changement de vitesse ou
d’'un embrayage dans laliaison entre
couronnes mobiles (F16H 45/02,
F16H 61/60 ont priorité) [5]
commandés par changement du volume de
liquide dans le circuit de travail [5]
spécialement adaptées aux transmissions a variation
continue du rapport (F16H 61/38 a priorité) [8]
avec des organes flexibles sansfin [8]
Transmissions a friction [8]
spécialement adaptées aux transmissions étagées [8]
avec interruption de |’ entrainement [8]
sans interruption de I’ entrainement [8]
avec des engrenages & mouvement orbital [8]
avec deux entrées, p.ex. sélection par
embrayage entre deux circuits de transmission
de couple [8]
spécialement adaptées aux changements de rapports
avec groupes d’ engrenages, c.a d. avec des trains
d’ engrenages sépar és disposés en série, p.ex.
dispositions de boites de vitesses du type a groupe de
rapports ou surmultipliées [8]

63/00

63/02

63/04

63/06

63/08

63/10

63/12

63/14

63/16

63/18

63/20

63/22

63/24

63/26

63/28

63/30

63/32
63/34

63/36
63/38
63/40

63/42
63/44

63/46

63/48
63/50

Sorties de commande ver sles transmissions
transmettant un mouvement rotatif pour
changements de vitesse ou pour mécanismes
d’'inversion [5]

Mécanismes finas de sortie a cet effet; Moyens de
manaeauvre pour les mécanismes finals de sortie [5]
un seul mécanisme final de sortie étant md par un
seul mécanisme final de manceuvre [5]
le mécanisme final de sortie ayant un nombre
indéterminé de positions [5]
plusieurs mécanismes finals de sortie étant mus
par un seul mécanisme final de manceuvre
commun [5]
le mécanisme final de manocauvre pouvant
effectuer une série de mouvements différents
indépendants, chacun de ces mouvements étant
associé aun seul mécanisme final de sortie [5]
plusieurs mouvements différents étant
effectués simultanément [5]
les mécanismes finals de sortie étant actionnés
successivement par le mouvement répété du
mécanisme final de mancauvre [5]
les mécanismes finals de sortie étant actionnés
successivement par le mouvement progressif du
mécanisme final de mancauvre [5]
le mécanisme final de manoauvre
comprenant des cames [5]
par présélection, suivie d'un mouvement de
chaque mécanisme final de sortie qui est
provoqué par le mouvement que le mécanisme
final de mancauvre effectue de deux maniéres
différentes, p.ex. lorsqu’il est guidé par un
secteur agrille[5]
les mécanismes finals de sortie étant mus
simultanément par le mécanisme final de
mancauvre [5]
chacun des mécanismes finals de sortie n’ étant ma
que par un seul des différents mécanismesfinals
de manoauvre [5]
certains mouvements du mécanisme final de
sortie étant provoqués par un autre mécanisme
final de sortie [5]
plusieurs mécanismes finals de manoauvre
provoguant le mouvement du méme mécanisme
final de sortie [5]
Caractéristiques de structure des mécanismes
finals de sortie [5]
Fourchettes de boites de vitesse [5]
Mécanismes de verrouillage ou de mise hors
service [5]
Dispositifs de verrouillage [5]
Détentes[5]

délivrant des signauix autres que les signaux pour

manoauvrer les mécanismes finals de sortie [5]
Dispositifs indicateurs du rapport de vitesse [5]
des signaux vers |’ unité de commande d’' une
transmission auxiliaire [5]
des signaux vers un embrayage extérieur alaboite
de vitesse [5]
des signaux vers un frein de stationnement [5]
des signaux vers le moteur [7]
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